Urzadzenia pozarowe

urzadzenie pozarowesterowanie konwencjonalne

Centrala Sterowaniem Oddymianiem FSG jest przeznaczona do sterowania i monitorowania urzadzen
przeciwpozarowych, stuzgcych do oddymiania grawitacyjnego i mechanicznego. Urzadzenie zostato
wyposazone w 8 wyjs¢ przekaznikowych swobodnie programowalnych oraz 8 wejs¢ parametrycznych,
dodatkowo zostato wyposazone w port RS485 do monitorowania urzadzeh pozarowych. W tak
skonfigurowanym urzadzeniu mozemy realizowa¢ skomplikowane sterowania, przyktadem takiego
rozwigzania jest sterowanie pozarowe i monitorowanie przetwornic czestotliwosciowych zasilajgcych
wentylatory oddymiajace, ktére wymagajg pracy w trybie pozarowym ze zmienng predkoscia. Sterowanie
odbywa sie przez funkcje potencjometru cyfrowego realizowang na wyjsciach przekaznikowych sterownika,
natomiast monitorowanie stanu pracy falownika odbywa sie po protokole Modbus.
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Sterownik wykonuje zaprogramowane algorytmy sterujgce na podstawie sygnatéw z zewnetrznych
urzadzen kontrolnych, w przypadku pracy sieciowej sterownika mozemy realizowac¢ algorytmy sterujace
pomiedzy poszczegdlnymi sterownikami. Dodatkowo w sterowniku zostata zaimplementowana
funkcjonalno$¢ badania ciggtosci linii sterujacej praca napedéw elektromechanicznych i trzymaczy
elektromagnetycznych.
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